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Beschreibung 
AEinleitung 

[0001] Die Erfindung betriffl eine Vorrichtung entspre- 5 
chend dem Oberbegriff des Anspruches 1. Fast alle erhaltli- 
chen Betriebssysteme sind graphische Betriebssysteme. Bei 
diesen spielt die Steuerung des Cursors (zur Navigation) 
eine entscheidende Rolle. Das Zeichnen mit Hilfe des Com- 
puter gewinnt auch an Bedeutung. lo 
[0002] Es ist bekannt, dass sich die Position eines Maus- 
zeigers am Bildschirm mit einer Maus oder einem Touchpad 
bestimmen laBt Beide Verfahren weisen jedoch erfaebliche 
Nachteile auf 

IS 

- mit der (Computer-)Maus werden nur Positionsun- 
terschiede zur letzen Position ermittelt. Daher wird ein 
Cursor benotigt, welcher die aktuelle Position auf der 
Anzeige (z. B. Bildschirm) anzeigt. Speziell beim Na- 
vigieren auf einer graphischen Oberflache, wie z. B. 20 
Whdows, stellt dies fUr ungeubte Benutzer ein Pro- 
blem dar. 

- Der Nachteil des Touchpads ist hauptsachlich der 
Preis pro Bildschirmflache. Dadurch ist es speziell bei 
groBeren Bildschirmflachen, z. B. an stationaren Ar- 25 
beitsplatzen, nicht im Einsatz. 

[0003] Vom Patent EP 0 413 607 A2 (Pen-Type computer 
Input Device) unterscheidet sich meine Idee in sofem, als 
bei meiner Idee eine andere Positionsermittlung verwandt 30 
wird. Zudem weist dieses Verfahren gegenuber meiner Idee 
z. B . den Nachteil auf, dass nur Positionsunterschiede ermit- 
telt werden. 

[0004] Das Patent EP 1 046 055 Al (Ortungssystem flir 
Stift mit Sender) ist zum einen flir den Einsatz mit " whitebo- 35 
ards" (also groBen Tafeln) gedacht. Die benotigte Ermitt- 
lungsgenauigkeit ist also eine andere. Zum anderen be- 
schrankt sich die Idee darauf, die Kootdinaten des Senders 
zu berechnra. Darin unterscheidet es sich von meiner Idee 
deutlich, da mein Ziel ist, dass die Position des Senders (= 40 
Positionsgeber) auf der Anzeige mit der Position des Cur- 
sors (= Positionszeiger) ubereirisdmmen. 
[0005] Aufgabe der Erfindung ist es, eine t)bereinstim- 
mung der Position eines Positonsgebers und der Darstellung 
auf einem Anzeigegerat zu erreichen. 45 
[0006] Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung mit 
den Merkmalen gemaB Anspruch 1 gelost. 
[0007] Die Vorteile des von mir vprgeschlagenen Verfah- 
rens sind: 

50 

- Es ist moglich, den Cursor dort am Bildschirm dar- 
zustellen, an dem sich der Zeichenstift gerade befindet, 
was speziell fiir ungeiibte Benutzer von groBem Mjrteil 
ist. 

~ Dadurch ist es deutlich einfacher, eine Zeichnung im 55 
Computer zu generieren. 

- Das Verfahren kann ohne Probleme nachtraglich an 
einem Bildschirm installiert wenlen. 

- Durch eine geeignete Wahl der benutzen Bauteile 
kann eine Positionsbestimmung im Millimeter- und im 60 
Meterbereich moglich gemacht werden. 

- Das Verfahren ist damit nicht nur fur die Arbeit am 
Computer einzusetzen, sondem auch fiir Vermessun- 
gen, also zum Beispiel bei heimwerklichen Tatigkei- 
ten. 65 

- Moglichkeit einer einfachen Auswertung und Wei- 
terverarbeitung der Dateh, da die Vorrichtung iiber eine 
Standardschnittstelle am Computer angeschlossen wei:- 
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den kann. 

- Eine Implementiening ist kostengiinstig herzustel- 
len. 

- Das Verfahren kann (durch entsprechende Erweite- 
rung) auch fur eine Positionsbestimmung im dreidi- 
mensionalen Raum eingesetzt werden. Zusatzlich ist 
das Verfahren bei der Verwendung einer geeigneten 
Basistechnik relativ unabhangig von Storeinflussen. 



B Patentanmeldung 

[0008] Die t)bereinstimmung der Geber- und der Darstel- 
lungsposition macht nur dann Sinn, wenn durch den Geber 
nicht groBe Flachen der Anzeige verdeckt werden, wie es 
Z..B. mit einer Maus der Fall ware und eine absolute Positi- 
onsbestimmung am Bildschirm moglich ist. Des weiteren ist 
es von groBem Vorteil fiir die Implementierung und den spa- 
teren Einsatz, wenn der "Untergrund" (also die Anzeigeflia- 
che) keine besonderen Eigenschaften auf weisen muss. 
[0009] Dies ist durch eine Peilung eines Senders mittels 
(mindestens) 2 Empfangem moglich: 2 Empfanger (1) und 
(2) befinden sich am Bildschirmrand, wahrend sich ein Sen- 
der (3) auf dem Bildschirm befindet. Fig. 1 zeigt dne solche 
Konstellation. 

[0010] Fur die Ausfuhrung der Peilung des Senders (3) 
gibt es mindestens 2 verschiedene Verfahren: 

1. Eine Positionsermittlung durch Messung der Zeit- 
differenz der an EmpJSngem ankommenden Stirahlung: 
diese Ausfiihrung kann z.B. gemSB Patent 
EP 1 046 055 A 1 erfolgen. 

2. Die Peilung des Senders mit Hilfe von "Licht- 
schranken": Die Ermittiung des Winkels findet dadurch 
statt, dass sich der Emp^ger "reagiert", wenn Sender 
und Empfanger einander direkt zugewandt sind. 

[0011] Aus dem ermittelten Winkel, unter welcher sich 
der Sender (3) fur die Empfanger (1) und (2) befindet, wird 
dann die Koordinate berechnet, auf welcher sich der Sender 
im Moment aufhalt. 

[0012] Je nach verwandter technischer Realisierung ist fur 
eine Darstellung des Cursors genau dort am Bildschirm, wo 
sich der Sender befindet, eine Kalibrierung notig. Dies fin- 
det z. B. auf folgende Weise statt: 

1. Es wird ein Punkt am Bildschkm angegeben, auf 
dem der Benutzer den Sender positionieren soil. 

2. Nachdem der Benutzer den Sender an dieser Stelle 
positioniert und dies bestatigt hat, findet eine Eraiitt- 
lung der Winkel (durch die Empfanger) statt. Die er- 
mittelten Werte werden gespeichert. 

[0013] Je nach Anbringung. der Empfanger und der ge- 
wdnschten Genauigkeit muss dieses Verfahren eventuell mit 
mehreren Punkten am Bildschirm durchgefiihrt werden. 
[0014] Welches Verfahren fur meine Idee schluBendlich 
am Besten geeignet ist, laSt sich im Moment noch nicht sa- 
gen. Da das erste Verfahren aber schon in der erwahnten Pa- 
tentschrift ausfiihrlich erwahnt ist, mochte ich nun die 
zweite Ausfuhrung naher erlautem. 

Grundlagen fiir das Peilunus- Verfahren mit Hilfe von 
"Lichtschranken" 

[0015] Fur diese Ausfiihrungsform ist entscheidend, dass 
eine Strahlungsart gewahlt wuxi, bei welcher eine "\\^nkel- 
abhangigkeit" voiiiegt. Das heiBt, das auf die Strahlung sen- 
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sitive Bauteil (im weiteren Empfanger genannt) regiert 
stark, wenn Sender und Empfhnger einander direkt zuge- 
wandt sind und kaum oder gar nicht, wenn Sender und Emp- 
fanger einander nicht zugewandt sind. 

[0016] In Fig. 2 sind etliche Falle illustriert. 5 
[0017] Beispiele fur Strahlungsarten niit solchen Eigen- 
schaften sind: 

. - die Lichtstrahluiig. Besonders gut eignet sich dabei 
Infi:arot-]licht, da dieses relativ uiiabhangig von Um- 10 
feldbeleuchtting und Tageslicht ist. 

- radioaktive Strahlung. (a, P, T-Strahlung) 

[0018] Andere Strahlungsarten, die ebenfalls eine "Win- 
kelabhangigkeit" vorweisen, sind aber genauso moglich. 15 
[0019] Der Einfachheit halber spreche ich im fortlaufen- 
den Text inmier von Strahlung; damit seien aber auch Teil- 
chen (z. B. a-Teilchen oder Elektronen) gemeint, bei denen 
man ebenfalls die Richtung ermittelh kann, aus welcher sie 
. aus Sicht des Empfangers kommen. .20 
[0020] Durch eine Ermittlung, unter welchem Wnkel 
(maximaler) Empfang stattiindet, l^t sich der Winkel be- 
stimmen, unter welchem sich der Sender (bezUglich des 
Emp^gers) befindet. 

[0021] Je nach verwendeter Implementierung ist dabei 25 
noch eiiie Mittelung iiber die letzten MeSwerte moglich und 
zur Optimierung notig. 

[0022] Eine Untersuchung der Interisitat des Empfanges 
kann auf zwei verschiedene Arten durchgefuhrt werden: 

30 

1: Der Empfanger dreht sich mit konstanter Winkelge- 
schwindigkeit. Dadurch wird keine aufwendige Steuer- 
elektronik fur den Motor, welcher den Empfanger 
dreht, benotigt. Jedoch wird die Winkeknessung da- 
durch nicht so exakt bestinunt werden wie mit der 35 
zweiten Alternative. 

2. Der Empfanger "pendelt" um den Winkel, unter 
dem zuletzt der maximale Empfang ermittelt wurde. 
Die Genauigkeit der Winkelmessung wird mit diesem 
Verfahren relativ gut. Der Nachteil ist jedoch der Ein- 40 
satz von aufweiidiger Steuerelektronik. 

[0023] Als Grundlage fiir die Umrechnung der ermittelten 
Winkel in ein (kartesisches) Koordinaten system ist folgende 
geometrische Uberlegung von Bedeutung: 45 
[0024] Die Position eines beliebigen Gegenstandes in der 
Ebeiie kann exakt bestimmt werden, wenn man 

- zwei Punkte festlegt, deren Abstand man kennt und 
zusatzlich 50 

- die Winkel kennt, unter denen sich der (als punktfor- 
mig anzunehmende) Gegenstand befindet, dessen Posi- 
tion man bestimmen oder verfolgea mdchte. 

[0025] We ein solcher Aufbau aussehen kann zeigt Fig. 3. 55 
[0026] Uiii Koordinaten im Raum ermitteln zu konnen, 
werden 3 Empfanger benotigt. Das Verfahren an sich ist je- 
doch analog. Im weiteren fiihre ich - zur.prinzipiellen Dar- 
stellung meines Verfahrens - den FaU fUr die Positionser- 
mittlung im 2-dimensionalen weiter aus. 60 
[0027] Fur diese Umrechnung wahle ich der Einfachheit 
halber und o.B.d.A. ein Koordinatensystem, in welchem der 
eine Empfanger auf den Punkt A(0/0), den andere Empfan- 
ger auf den Punkt B(0/d) liegt. Die Winkel, die der Sender 
mit der y-Achse einschlieBt seien mit a bzw! P bezeichnet. 65 
Eine geometrische Zeichnung dieses Sachv^haltes ist'unter 
Fig, 4 abgebildet. 

[0028] Das Eigebnis, wie sicti aus den Angaben (d, a und 
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P) die Position des Senders bestimmen lasst, zeigt folgende 
Berechnung: 

y = AC d • tan(90° - a)/(tan(p - 90°) + tan(90** - a)) 
X = CP = Aatan(90'* - a). 

[0029] Die Genauigkeit der Positionierung hSngt von der 
Abweichung des ermittelten vom tatsachlicheri Wnkel ab. 
Durch eine geschickte technische Auslegung des Senders 
und der Empfanger kann die Genauigkeit sehr hoch werden. 
[0030] Des weiteren kann die Genauigkeit erhoht werden, 
wenn man statt der (unbedingt notigen) 2 Empfanger 3, 4, 
. . . Empfanger installiert und die Ergebniskoordinaten "mit- 
telt". 

Implementierung 

[0031] Der Sender (3) ist aus folgetiden Komponenten 
aufgebaut: 

1. Einem Motor- Antrieb (3b) (zum Drehen des Sen- 
ders) 

2. Einem Sender (3b): Dieser muss gut mit dem Emp- 
fanger abgestimmt sein. 

[0032] Eine Schemazeichnung des Aufbaus des Senders 
befindet sich unter Fig, 5. 

[0033] Wenn der Sender in alle Richtungen mit gleicher 

Intensitat strahlt, kann der Antrieb (3b) entfallen. 

[0034] Das wohl einfachste Mittel zur Bestimmung des 

momentanen Winkels ist ein Drehpotentiometer, dessen Wi- 

derstand (linear) proportional zu dem momentanen Winkel 

ist. Auf diesem Drehpotentiometer ist der Empfanger fest 

arigebracht. 

[0035] Jeder Empfang^: muss also aus folgenden Kompo- 
nenten zusammengesetzt sein: 

1. Einem (Motor-)Antrieb (lb): Der Empfanger muss 
— wie oben schon erwahnt — drehbar sein, damit der 
Winkel, unter dem der maximale Empfang stattfindet, 
ermittelt werden kann. 

2. Einbm Empfanger (la): Dieser soli allein auf den 
Sender reagieren, also moglichst unempfindlich gegen- 
iiber anderen StorgroBen sein, dafur aber gut auf die 
Strahlung des Senders reagieren. Der Empflinger er- 
kennt wenn sich der Sender im Offnungswinkel (Win- 
kelbereich, in dem der Sender erkannt wird) des Emp- 
fangers befindet und zusatzlich ihm zugewandt ist. 

3. Einem Drehpotentiometer (Ic): Der Widerstand ei- 
nes Drehpotentiometers ist direkt proportional zum 
Drehwinkel. Da der Emp^ger und das Drehpotentio- 
meter miteinander fest verbunden sind, kann durch den 
Widerstandswert des Potentiometers der. Winkel ermit- 
telt werden, unter dem sich der Emp^ger im Moment 

■ befindet. 

[0036] Eine Schemazeichnung des Aufbaus des Empfan- 
gers (1) Oder (2) befindet sich unter Fig. 6. 
[0037] Der Motor (lb) muss an eine geeignete Span- 
nungsquelle angeschlossen werden. Da mit den MeBergeb- 
nissen des Empfangers (la). und des Drehpotentiometer (Ic) 
umfangreichere Auswertungen durchgefuhrt werden mus- 
sen, ist es zweckmaBig, diese an den Computer anzuschlie- 
Ben. Es ist aber durchaus moglich, diese Auswertung von 
(programmierten) Logikbausteinen iibemehmen zu lassen. 
[0038] Bei der Implementierung spielen die Drehge- 
schwindigkeiten, welche fiir den Sender und.den Empfanger 
gewahlt weiden, sowie das VerhSltnis dieser Drehgeschwin- 
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digkeiten, eine groBe Rolle. 

• Ablauf der Messung 
[0039] Eine Messung besteht aus zwei Teilen: 5 

1 . Einer Empfangsmessung: Diese Messung findet mit 
dem Empfangsbauteil (la) statt und zeigt an, wann 
Sender und Empflinger einander direkt zugewandt 
sind. 10 

2. Einer Winkelmessung: Sie wird mit dem Drehpo- 
tentiometer (Ic) durchgefuhrt. Durch diese Messung 
laBt sich der Winkel ermitteln, unter welchem sich der 
Empfanger momentan befindet. 

15 

[0040] Sobald die Empfangsmessung den Empfang an- 
zeigt, findet eine Winkebnessung statt. Dieser Winkel gibt 
sbmit an, wo ein Empfang stattfand. 

[0041] Die Auswertung des Versuches lauft bei mir uber 
die COM-Schnittstelle eines PCs, kann aber - \yie schon er- 20 
wahnt - auch iiber Logikbausteine erfolgen. 
[0042] Zur Auswertung iiber die COM-Schnittstelle sei 
noch folgendes erwahnt: wie allgemein iiblich wild der Wi- 
derstand an der COM-Schnittstelle gemessen, indem zwi- 
schen GND (Erde) und einem Eingang ein Kondensatpr ein- 25 
gebaut wird; der zu messende Wderstand wird zwischen 
dem Ausgang und dem erwahnten Eingang angeschlossen. 
Die Zeit die benotigt wird, bis der Kondensator bei einer be- 
stinunten Spannung aufgeladen ist, hangt (bei konstanter 
Kapazitat) von der GroBe des Widerstandes ab. In meiner 30 
Ausfuhrungsform ist (wie schon erwahnt) ein Drehpotentio- 
meter zur Winkelmessung eingebaut. Zur Messung des 
Empfanges verwende ich eine ER-Fotodiode, deren Wider- 
stand je kleiner ist, desto mehr die Fotodiode bestrahlt wird. 

35 

Beispiel fiir eine Kalibrierung 

[0043] Bei dem von mir beschriebenen Aufbau des Versu- 
ches ist zwar bekannt, an welchen Positionen sich die Emp- 
fanger befinden, jedoch ist nicht bekannt, welcher MeBwert 40 
der Winkelmessung welchem Wnkel entspricht. Um dies 
herauszufinden, muss der Benutzer den Sender an 2 ver- 
schiedene (angegebene) Positionen bringen, damit die MeB- 
werte bei diesem Winkel ermittelt werden konnen. 
[0044] Wenn z. B. eine Kalibrierung mit dem EmpfSnger 45 
1 (Koordinaten: (0/0)) stattfinden soil, wird der Bwiutzer ge- 
beten, den Empfanger auf den Punkt Pi( 10/10) (— ► ent- 
spricht einem Winkel von 45**) und den Punkt P2 (10-/10) 
(entspricht einem Winkel von 135°) zu stellen. Daraus ISBt 
sich dann errechnen , wie die MeBwerte bei 0° und 1 80° sind. 50 
Aus diesen beiden Werten laBt sich bei gegebenen MeBwert 
wiederum der Winkel berechnen, unter dem sich der Sender 
befindet. 

[0045] Um eine groBere Genauigkeit zu erreichen ist es 
zum Beispiel auch moglich, mehr als 2 Punkte pro Sender 55 
zur Kalibrierung zu benutzen. Dann existiert z. B. nicht 
mehr nur der eine Bereich (0° bis 180°) sondem z. B. 2 Be- 
reiche (z. B. 0° bis 90° und 90° bis 180°). 
[0046] Bei einer Kalibrierung fur das "direkte" Zeichnen 
am Bildschirm wird statt Koordinatenangabe der Punkt auf 60 
dem Bildschirm markiert, an den der Benutzer den Sender 
bringen soil. Damit findet eine Kalibrierung auf diesen 
Punkt statL 

Weiterer Einsatz 65 

[0047] Eine Darstellung des Cursors "genau dort, wo sich 
der "Stift" befindet" kann nicht nur bei Bildschirmen einge- 
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setzt werden. Dieses Prinzip kann mit jeder beliebigen An- 
zeige eingesetzt werden, z. B. bei Maschinen oder (MeB- 
)Geraten mit eingebautem Display, Handys, Displays von 
Navigationssystemen, ... 

[0048] Auch bei Tafeln geht immer mehr der Trend dazu, 
nicht mehr mit einer Kreide oder einem speziellen (abwisch- 
baren) Stift zu schreiben, sondem eine Anzeige zu imple- 
mentieren. Dabei sei zum einen die Moglichkeit angespro- 
chen, dass die Tafelwand selbst ein Display ist, aber auch, 
dass z. B. mit einem Beamer oder einem speziellen Over- 
headprojektor die Anzeige die Tafel projiziert wird. Auch 
daf iir ist ein Einsatz dieses Verfahren - eventuell mit vorhe- 
riger KaUbrierung - moglich. 

[0049] Es ist sog^ moglich, dass sich der "Stift" nicht auf 
oder Tafeloberflache befindet Dazu muB die 3-dimensio- 
nale Lage des Senders beztigHch des Bildstihiims meBbar 
sein: 

[0050] Eine Draufsicht auf einen solchen Aufbau ist unter 
Fig, 7 dargestellt. 

[0051] Durch die (3-dimensionale) Lage zweier Punkte 
des Senders laBt sich die Geradengleichung eines (imagina- 
ren) Strahles (6) aufstellen, der von dem Sender (5) ausge- 
hen wiirde. Die Berechnung des Punktes, in dem er die Bild- 
schirmflache (4) trifft, reduziert sich damit auf eine einfache 
Geometrieaufgabe. Nach entsprechender Kalibrierung ist es 
wieder moglich, dass ein Cursor genau dort auf der Lein- 
wand darstellbar ist, auf welcher der imaginare Strahl die 
Leinwand treffen wurde. Diese Idee konnte z. B. mit der 
dxeidimensionalen Version des Patentes EP 1 046 055 Al 
implementiert werden. 

[0052] Das Verfahren eignet sich auch bestens dazu, das 
Abzeichnen von Vorlagen zu ermoglichen. Dazu werden die 
Empfanger so posidoniert, dass der Benutzer mit dem 
"Stift" die Vorlage nachfahren kann. Durch entsprechende 
Voreinstellungen kann zum Beispiel erreicht werden, dass 
die Zeichnung dann genau in der gewiinschten GroBe vor- 
Uegt. 

[0053] Auch das "Abzeichnen" von groBeren "Vorlagen" 
wie z. B. das Vermessen von Raumen ist - mit etwas abge- 
wandelten Formen der Ausfiihrung moglich. Der wesentli- 
che Unterschied dieses Aufbaus ist, dass die Sendeleistung 
so groB sein muss, dass der Empfanger den Sender auch 
noch in etlichen Metem Entfemung erkennen kann. 

Weitere Altemativen und Moglichkeiten der Implementie- 
rung 

l.Refiexion 

[0054] Eine weitere Moglichkeit der Implementierung be- 
steht darin, statt des Senders (3) einen Reflektor einzuset- 
zen. 

[0055] Die Strahlungsquelle wird dann am besten zusam- 
men mit dem Empfanger montiert. Der ausgehende und der 
eingehende Strahl verlaufen parallel und (fast) an derselben 
Stelle. 

[0056] Ein solcher Aufbau ist in Fig. 8 gezeigt, 

[0057] Die Strahlungsquelle (7) sendet eine Strahlung aus, 

die vom Reflektor (8) (z. B. Katzenauge) genau dann reflek- 

tiert wird, wenn sich dieser im Strahlengang befindet, d. h. 

wenn sich der Reflektor, vom Empfang^ (1) oder (2) aus 

gesehen, in dieser Richtung befindet 

[0058] Der ausgesandle und der reflektierte Strahl liegen 

am Empfanger raumlich relativ nahe beieinanden Dieses 

Problem kann zum Beispiel dadurch gelost werd^, dass der 

Strahl durch eine Rohre ausgesandt wird und der reflektierte 

Strahl direkt aufierhalb dieser Rdhre aiifgegriffen wird. 
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2. Weiterleitung des Strahles zum Empfanger 

[0059] Bei diesem Versuchsaufbau wird eine Strahlungs- 
quelle so montiert, dass der gesamte Bereich, in dem eine 
Positionsuntersuchung stattfinden soil, bestrahlt wird. Statt 5 
des Senders wird ein Bauteil eingesetzt, mit dessen Hilfe es 
moglich ist, einen Strahl, der von der Strahlungsquelle aus- 
gesandt wird, so zu reflektieren, dass er zum Empfanger ge- 
langt Als solches Bauteil kommt z. B. ein sich drehender 
Oder ein rundar Spiegel in Frage. 10 
[0060] Neben den Empfangcm sind eventuell Schutzblen- 
den anzubringen, damit keine direkte Bestrahlung des Emp- 
fangers durch die Strahlungsquelle stattfinden kann. 
[0061] Fig. 9 zeigt einen solchen Versuchsaufbau. 
[0062] Bei diesem Versuchsaufbau muss beachtet werden, 15 
dass die Strahlungsquelle so angeordnet ist, dass der Emp- 
fanger nicht direkt von der Strahlungsquelle bestrahlt wird.* 
[0063] Um eine bessere Bestrahlung des Bereiches, in 
dem die Position bestinunt werden soil, zu erreichen, ist es 
auch denkbar, an verschiedenen Stellen (z. B. links und 20 
rechts) StrahiungsqueUen anzubringen. 
[0064] Fig. 10 zeigt einen solchen Versuchsaufbau. 
[0065] Eine weitere Mogiichkeit ist noch, einen Spiegel 
so zu montieren, dass^der Strahl auf einen Kegel triSt und in 
alle Seiten gelenkt wird. Einen solchen Sachverhalt zeigt 25 

Fig. 11. 



che, dadurch gekennzeichnet, dass mit der Vorrichtung 
auch ein Nachzeichnen von Vorlagen (in jeglicher Hin- 
sicht) moglich ist. 



Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 



Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur Positionsbestimmung, -Verfolgung 30 
und -Darstellung auf einem Anzeigegerat, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass eine Darstellung der Position eines 
Posidonsgebers dort erfolgt, wo sich der Positionsge- 
ber auf der Anzeigeflache befindet. 

2. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, 35 
dadurch gekennzeichnet, dass die Positionsbestim- 
mung mit einem Peilverfahren erfolgt, bei dem 2 oder 
mehr Empfanger verwandt werden, um die Position ei- 
nes Senders in der Ebene oder im Raum zu bestimmen. . 

3. Vorrichtung nach dnem der vorherigen Anspriiche, 40 
dadurch gekennzeichnet, dass der Sender der. Vorrich- 
tung eine Strahlungsart, eine Welle und/ oder Tfeilchen 
aussendet, bei welcher die Richtung ermittelt werden 
kann, aus welcher die Strahlung, die Welle oder das 
Teilcben konmit. 45 

4. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass statt des Senders ein Re- 
flektor benutzt wird und die Strahlungsquelle zusam- 
men mit dem Emp^ger montiert ist. 

5. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, 50 
dadurch gekennzeichnet, dass statt des Senders eine 
Reflexionsflache benutzt wird, die bestrahlt wird. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass die Positionsbestimmung durch die 
Messung der Phasenverschiebung einer zeitlich abhan- 55 
gigen Strahlung erfolgt. 

7. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, 
. dadurch gekennzeichnet, dass die Xforrichtung speziell 

an (Computer-)Bildschirmen einsetzbar ist. 

8. Vorrichtung nach dnem der vorherigen Anspriiche, 60 
dadurch gekennzeichnet, dass die Vonichtung hicht 
nur fiir den Bildschirm sondem auch fiir jede andere 
Art von Display oder Anzeige einsetzbar ist. 

9. Vorrichtung nach einem der vorherigen Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, dass sich der Sender der \for- 65 
richtung in einiger Entfemung von der Oberflache der 
Anzeige befindet. . . 

10; Vorrichtung nach einem der vorherigen AnsprU- 
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TI : Cursor representation on a monitor or screen in which 
position on the screen of the signal generator and the 
indicator coincide using a beam, wave or particle, as a 
signaler 

PN: DE10110260-A1 

PD: 05.09.2002 

AB: NOVELTY - Device for position determination, tracking and 
representation of a cursor-type indicator on a monitor or 
display in which the position signaler and the position it is 
indicating coincide on the screen. Thus a beam (wave or 
particle) is incident on a computer monitor indicating the 
position of a cursor. The beam source can be integral with 
receivers that are used to determine the beam position on the 
monitor, with a reflective arrangement used to guide the beam 
onto the screen.; USE - Cursor representation on a monitor or 
screen. ADVANTAGE - Position on the screen of the signal 
generator and the indicator coincide. DESCRIPTION OF DRAWING (S) 
- (Drawing includes non-English language text) . Figure 
illustrates the principal of the invention, receivers 1, 2 
transmitter. 3 
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